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Bcttt. : Andere l,löglichkeit unter Benutzung eiues Aclditionstheoreurs:

2. Für die Geschwindigkeit gilt (ds sei die in dt von der Punktrna-sse zuriit:kgelegte Bo-

genlänge; siehe auch Vorlesung):
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Damit erhalten wir für die Beschleunigung (beachte: .u(t) und (t); Produktregel!):
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Diskussioa von dI

Da t-ein Einheitsvektor ist, muß seine Andenurg cll- senkrecht zu f-sein:

i 2  - t =+ t .dt :  o + dr-I f-

t, t + dt sowie das in dt iiberstrichene Kurvenstiick liegel in einer Ebene, der sog.

Schmregungsebene; damit liegt auch dt-in derselben Eb.ne. Der Einheitsvektor d in

Richtrrng von dt- heißt Hauptnorm,ale. Approxirnieren wir das während dl zurück-
gelegte Bahnkurvenelement durch einen Kreisbogen vom R.adius R (m,ornento.n,er

Krtimmungsradius rler Kurue), so zeigt d zum mnmnntane,n Krümmungsm,i,tte.lpunkt,

Beim letzten Gleichheitszeichen wurde noch berücksichtigt, daß der Integrancl

symmetrisch zn p : 1T ist. Das Integral kann mit cier Substitr.rtion cos p : u

gelöst werden (beachte: dp : ,\u I 1/T-iP)
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