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Da z,y, z unabhingige Variablen sind, verschwinden alle Ableitungen. Also ist
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Jede der Ableitungen ergibt eins. Also ist:
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Wir sehen also, dass das Ergebnis gleich dem Einheitstensor I ist:
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(c) Wenn wir den Nablaoerator auf gegebene Funktionen von 7 anwenden, ist es
vorteilhaft, méglichst nicht auf die Komponentendarstellung zuriickzugreifen,
sondern die Ableitungen mit Hilfe der Regein der Differential- und Vektorrech-
nung auf die drei in (a) und (b) hergeleiteten Grundregeln zuriickzufithren. Das
wollen wir nun an vier Beispielen iiben:




